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阀

• 可随意进行 PT 动态特性的参

数化设计，并有速度信号和控

制信号的限值功能

• 阀口的重叠量

• 磁滞

• 适用于任何类别的流量特性和
滑阀

• 适用于回油-循环系统

• 实现了力士乐控制阀的产品样

本，包括数据表、剖面图纸、

特性曲线、三维动画和自动模

型生成（非线性模型可达 12 
阶系统）

液压缸

• 单出杆油缸、双出杆油缸或柱
塞缸

• 采用内泄或外泄油方式

• 粘性摩擦和静摩擦

• 灵活的安装方式

• 灵活的负载接口

• 可变的质量（取决于时间和行
程）

• 动态管路系统模型

• 液压缸自然频率的计算

压力油源

• 恒值压力

• 定量泵，并配有溢流阀

• 液压泵的压力可控

• 液压蓄能器

• 可随意定义系统的压力特性

控制器

• 开环控制模式

• 位置控制，速度控制，力控制，
负载压力或压力腔控制方式

• P 控制器，PI 控制器，PT1 控制器，
I 控制器，PDT1 控制器或 PIDT1 控
制器

• 模拟式或数字式控制器

• 传感器

• 状态反馈回路（模拟式或数字式）

 • 非线性控制增益

• 路径控制积分器

• 开关切换式积分器

• 前馈（指令值或干扰变量）

• 依赖于方向的增益

• 阀口重叠量的补偿

• 可随意定义附加阀的电压值

• 现货供应力士乐电子控制器

• 硬件与力士乐 HNC 100 控制器相
配套

指令值的定义
和输入

• 阶跃功能，正弦和余弦信
号

• 指令值曲线（线性插值，
样条插值或 NURBS 插值）

• 可以选择零阶一次或二次
微分环节

• 可通过文件生成指令值曲
线 

• 通过公式生成器，可随意
定义指令值

• 行程相关的减速过程

 

反向力

• 恒值反向力

• 正弦

• 弹簧或阻尼止动

• 与行程、速度和时间相关
的反向力曲线

• 通过公式生成器，可随意
定义反向力

• 可通过文件确定反向力

• 弹簧止动装置可自由移动

功能

• 时域仿真

• 幅频或相频响应的计算

• 传动特性曲线的计算

 • 方便的图形输出功能 
• 通过后处理，就可生成

其它输出数据 
• 广泛的在线帮助功能

• 针对液压回路的二维动
画功能 

融入知识的力士乐软件

HYVOS 7.0  融入了博世力士乐
在传动与控制各个领域技术专家
们的宝贵经验和知识。作为传动
和控制系统的领先供应商，我们
每天都在进行软件的开发工作。
程序开发人员与用户之间的紧密
合作，确保软件的高度实用性；
正是这些因素，使  HYVOS 7.0  
成为一种标准的仿真工具技术。

HYVOS 7.0
仿真软件
概览
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HYVOS 7.0 
实现
阀控液压缸驱动器的
优化设计

闭环控制型液压传动系统的规

划、设计和优化，要求具备多
种不同的技术、知识和经验。

在液压传动、电子控制、控制
系统和传感设备之间复杂的相
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知识——
决定性的
竞争优势

博世力士乐是全球领先的传动
与控制技术专业公司，在产品、
解决方案和使用方面拥有独特
的技术和专业知识。公司通过

传动与控制学院传授这些知识，为
客户定制的技术人员培训和资格认
证工作提供支持。

“在知识方面的投资，
  永远是最佳投资。”

本杰明 • 富兰克林

HYVOS 7.0
让您的仿真
尽可能贴近现实

实用性

有了 HYVOS 7.0,用户就能

随意对各种传动元件进行参

数化设计，并将其从力士乐

综合元件库（包括控制阀和

电子控制器）调入仿真程序

之中。这些元件不仅具有相

关的数学模型，还配有剖面

图纸、产品样本数据表、特

性曲线和三位动画等方式的

实用产品信息——再没有其

它比这更实用的了。

界面友好性

有了 HYVOS 7.0,即便要重

建结构复杂的控制系统也没

有问题。无论是简单的比例

 (P)控制器还是非线性修正

环节，抑或是多环状态反馈

回路，仿真软件早已涵盖了

现代闭环控制技术可能遇到

或想象到的每一种变型。尤

其易于使用的，是集成式控

直观形象

图形化的输出方式可以表示

四十多种系统变量，帮助用

户更深入地了解传动系统的

各种动态特性。系统采用多

种可视化方式，比如特性曲

线、方块图和动画形式的液

压回路图等，不仅能加深用

户对系统的理解，而且还方

便生成清晰、直观的演示图

形和文稿。
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高效

有了  HYVOS 7.0，用户就

能对开环和闭环系统中的阀

空液压缸驱动器进行仿真。

只需设置几百个参数，就能

方便地进行复杂结构系统的

建模，并复现各种运动序列

或负载工况。有了这套软件，

用户就能将系统设计的复杂

性降到最低限度，避免了原

先试验台方式所需的大量工

作；这样，用户就能持续缩

短产品开发周期，也避免了

设计缺陷和相关的重大损失。

便捷

友好的用户界面，可以很方便
地操作  HYVOS 7.0 软件；换
言之，这套软件不仅适用于设
计与开发人员，而且还包含一
些有用的辅助工具，可供液压
传动与控制技术的人员培训使
用。

互作用，意味着这种传动类型具

有极高的要求。

而我们的  HYVOS 7.0 仿真软件

却能以直观明了的方式呈现各种
技术难点，为传动系统的设计提
供有力的支持。 

阀控液压缸驱动器
的仿真

查看仿真结果

连接 HNC 和 HYVOS 

制器模块的参数化功能，因
为各种控制元件（比如电位
器、开关或跳线）都能通过
图形化用户界面进行操纵，
与现实世界中的操作方式并
无二致。此外，用户可以利
用一种 “硬件在环(半实物)”
界面，把自己在 HYVOS 7.0 
中创建的驱动器模型直接与
一套实际控制系统：力士乐
HNC 100 链接在一起。
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